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求人概要

経営者

メッセージ

■ 会社概要

企業名

業種・分野

企業URL

事業内容

リモートワーク 有 時短 有 フレックス 有

求人①　プロジェクトマネージャー（導入PM）

求人②　ソフトウェアエンジニア（ロボット制御・センシング・業務アプリ）

求人③　長期インターンシップ

求人④　オープンポジション

求 　人 　票

製造業を中心に、AI・ロボット・センサ・ソフトウェアを組み合わせた自動化支援

とプロダクト開発に取り組んでいます。

ロボット導入、画像・点群認識、ROS2等による制御、シミュレーション、データ処

理、現場向けアプリケーション開発などを扱い、顧客現場での検証から導入まで支

援します。金属加工分野を起点に、幅広い生産現場への展開を進めています。

情報サービス・DX・IoT関連

https://www.zrek.org/

Zrek（ゼレック）は、AI・ロボティクス技術を、主に製造業などの生産現場に社会実装することに特化したス

タートアップです。

AIの進化は目まぐるしく、「フィジカルAI」という言葉も広がりつつあります。一方で、実際の製造現場では、

最新技術の価値がまだ十分に届いているとは言えません。設備、ワーク、作業手順、安全要件は現場ごとに異な

り、単に新しいモデルやロボットを導入するだけでは、自動化や省人化は実現できないからです。

私たちは、ロボット基盤モデルのような新しい技術だけでなく、画像処理、点群処理、ルールベースの制御、シ

ミュレーション、業務アプリケーションなども組み合わせながら、現場で本当に使える仕組みを作ることを重視

しています。

技術としての新規性だけでなく、実際に人手不足の解消、生産性向上、作業負荷の軽減につながるか。その実利

にこだわり、AI・ロボティクスの社会実装に取り組んでいます。現場に入り込みながら、実用化まで粘り強く向

き合える方と、ぜひ一緒に働きたいと考えています。

株式会社Zrek
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■ 求人内容

募集職種

業務内容

応募資格

募集背景

雇用形態

求 　人 　票①【プロジェクトマネージャー】

製造現場向けのAI・ロボット・ソフトウェア開発プロジェクトを、顧客・開発メンバー・外部パートナーと連携

しながら前に進める役割です。

・顧客ヒアリング、現場調査、課題整理

・要件定義、仕様整理、スケジュール・タスク管理

・ロボット、画像認識、センサ、業務アプリ等を含む開発プロジェクトの進行管理

・開発メンバーや協力会社との調整、品質・リスク管理

・PoC、現場検証、導入時の立ち会い・改善対応

・提案資料、議事録、仕様書、報告資料などの作成

プロジェクト管理だけでなく、実際の開発作業も適宜行えることが望ましいです。

プロジェクトマネージャー（導入PM）

 ☐ 経営人材　■ 正社員　■ 業務委託　☐ アルバイト・パート　■ 副業

必須要件

- ソフトウェア、ハードウェア、製造業DX、SI、受託開発など、技術を含むプロジェクトに関わった経験

- 顧客やエンジニアと会話し、要件・論点・タスクを整理できる方

- 曖昧な依頼を分解し、次に何を決めるべきかを明確にできる方

- 現場訪問や実機検証を前提に、泥臭く進めることに抵抗がない方

- ドキュメント、議事録、進捗管理を継続的に運用できる方

歓迎スキル・経験

- 製造業、FA、ロボット、IoT、画像処理、AI関連プロジェクトの経験

- Python、ROS、CAD、センサ、PLC等への基礎理解

- PoCから導入までのプロジェクト推進経験

- スタートアップ、少人数チーム、0→1のプロジェクト経験

- 英語または中国語での技術情報調査・コミュニケーション経験

主に製造業向けの案件が、単発のPoCから導入・継続開発へ広がり始めています。顧客ごとに現場条件が異な

り、技術検証、要件整理、仕様化、スケジュール管理を同時に進める必要があります。

開発メンバーが実装に集中できるよう、顧客と技術の間に入り、プロジェクトを着実に前へ進める技術PM／導

入PMを募集します。



■ 勤務条件

勤務地

就業時間

想定給与

休日・休暇

正社員の場合は土日祝休み。業務委託・副業の場合は稼働条件に応じて個別に相談

経験・スキル・稼働条件に応じて決定

稼働形態に応じて個別調整（業務委託・副業も相談可）

リモート併用／川崎研究所／顧客先での現場確認・検証あり
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■ 求人内容

募集職種

業務内容

応募資格

募集背景

雇用形態

求 　人 　票②【ソフトウェアエンジニア】

製造現場向けのAI・ロボット・ソフトウェア開発を担当していただきます。担当領域は経験・志向に応じて調整

します。

・ROS2等を用いたロボット制御プログラムの開発

・Python／C++による画像処理、点群処理、センサデータ処理、可視化ツールの開発

・RealSense等のセンサを用いた認識・位置推定・検証環境の構築

・Isaac Sim／Gazebo等を用いたシミュレーション・検証環境の構築

・現場で使うための簡易UI、業務アプリ、データ管理ツールの開発

・顧客現場でのテスト、ログ確認、不具合調査、改善対応

最先端技術だけを扱う仕事ではありません。古典的な画像処理、ルールベース処理、既存ライブラリ、AIモデル

などを、目的に応じて使い分けます。

ソフトウェアエンジニア（ロボット制御・センシング・業務アプリ）

 ☐ 経営人材　■ 正社員　■ 業務委託　☐ アルバイト・パート　■ 副業

必須要件

- PythonまたはC++での開発経験（実務・研究・個人開発のいずれも可）

- Linux、Git、基本的な開発環境を扱える方

- 仕様が固まりきっていない課題に対して、試作・検証・改善を進められる方

- チームや顧客とコミュニケーションを取りながら開発できる方

- 新しい技術を学ぶ意欲がありつつ、必要以上に技術を目的化しない方

歓迎スキル・経験

- ROS／ROS2、ロボット制御、シミュレーションの経験

- OpenCV、Open3D、PCL、点群処理、3D認識の経験

- RealSense等のカメラ・センサを使った開発経験

- Isaac Sim、Gazebo、Docker等の利用経験

- Webアプリ、API、業務ツール、データ基盤の開発経験

- 製造現場、FA、PLC、CAD等に関する知識

これまで案件ごとに個別開発してきた制御・認識・検証用ツールを、再利用しやすい形に整理し、プロダクトと

して育てていく段階に入っています。

ロボット制御だけでなく、画像・点群認識、シミュレーション、現場向けUI、データ処理など、開発対象が広

がっています。実装と検証を通じて、製造現場で使えるソフトウェアを一緒につくるエンジニアを募集します。



■ 勤務条件

勤務地

就業時間

想定給与

休日・休暇

正社員の場合は土日祝休み。業務委託・副業の場合は稼働条件に応じて個別に相談

経験・スキル・稼働条件に応じて決定

稼働形態に応じて個別調整（業務委託・副業も相談可）

リモート併用／川崎研究所／顧客先での現場確認・検証あり
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■ 求人内容

募集職種

業務内容

応募資格

募集背景

雇用形態

求 　人 　票③【学生インターンシップ】

開発、リサーチ、資料作成、広報など、スキルや関心に応じて実際のプロジェクトに関わっていただきます。

【1. 開発（ソフトウェア／ハードウェア）】

・Python、C++、ROS2等を用いた開発補助

・画像処理、点群処理、センサデータ処理、可視化ツールの作成

・Raspberry Pi、マイコン、センサ、モータ等を用いた試作・評価

・3D CADを用いた簡単な設計、部品検討

・Isaac Sim等を用いた検証環境づくりの補助

【2. 事業・リサーチ】

・ロボット、AI、製造業DX、金属加工などの市場・競合リサーチ

・提案資料、事業計画、調査レポートの作成補助

・顧客・パートナーとの打ち合わせ準備、議事録作成、工場視察同行

【3. 企画・クリエイティブ】

・Web・SNS・展示会資料などの企画、制作補助

・製品紹介、導入事例、採用広報などのコンテンツ作成

・デザイン、動画、写真、文章などを用いた発信サポート

長期インターンシップ

 ☐ 経営人材　☐ 正社員　■ 業務委託　■ アルバイト・パート

必須要件

・4年制大学または大学院に在籍している方（学年・専攻不問）

・自分で調べ、試し、成果物に落とし込もうとする意欲がある方

・報告・相談・共有をこまめにできる方

・チームでのコミュニケーションを大切にできる方

・基本的なITリテラシー（オンライン会議、チャット、ドキュメントツール等）

歓迎スキル・経験

・プログラミング、電子工作、CAD、デザイン、動画編集、リサーチ等の経験

・研究、個人開発、学生団体、スタートアップ、ものづくり活動などで何かを形にした経験

・ロボット、AI、製造業、スタートアップへの関心

・英語または中国語での情報収集・コミュニケーション経験

案件や社内プロジェクトが増えており、開発・調査・資料作成・発信などで学生の方に関わっていただける業務

が出てきています。単純作業だけではなく、実際のプロジェクトの一部を担当していただく長期インターンを募

集します。



■ 勤務条件

勤務地

就業時間

想定給与

休日・休暇

稼働日・シフトは相談の上で決定

時給1,300円〜3,000円程度（経験・スキル・担当業務に応じて決定）

週10時間程度から相談可（長期で継続できる方を歓迎）

川崎研究所／リモート併用（業務内容に応じて調整）
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■ 求人内容

募集職種

業務内容

応募資格

募集背景

雇用形態

求 　人 　票④【オープンポジション】

既存の募集職種に限らず、Zrekの事業に関心があり、製造現場の自動化やAI・ロボット・ソフトウェア開発に関

わりたい方を対象としたポジションです。

想定領域例：

・ソフトウェア開発、画像処理、点群処理、ロボット制御

・メカ設計、電気設計、センサ評価、実機検証

・製造業向けの事業開発、営業、プロジェクト推進

・リサーチ、資料作成、広報、採用、バックオフィス

候補者の経験・関心と、当社の課題が合う領域を相談しながら決定します。

オープンポジション

 ☐ 経営人材　■ 正社員　■ 業務委託　☐ アルバイト・パート　■ 契約社員

必須要件

・Zrekの事業領域に関心があり、自分の専門性を活かして貢献したい方

・不確実な状況でも、自ら課題を整理して動ける方

・少人数チームで、役割を固定しすぎず柔軟に動ける方

歓迎スキル・経験

・ロボット、AI、ソフトウェア、製造業、ハードウェアに関する経験

・事業開発、営業、PM、バックオフィス、広報、採用などの実務経験

・スタートアップや新規事業での経験

・英語または中国語での情報収集・コミュニケーション経験

現在募集している職種以外でも、事業の成長に必要な役割は変化しています。明確な求人票に当てはまらない場

合でも、経験や関心がZrekの課題と合う方とは、個別に話し合いながら関わり方を検討したいと考えています。



■ 勤務条件

勤務地

就業時間

想定給与

休日・休暇

正社員の場合は土日祝休み。業務委託・副業の場合は稼働条件に応じて個別に相談

経験・スキル・稼働条件に応じて決定

稼働形態に応じて個別調整（正社員・業務委託・副業等）

リモート併用／川崎研究所／業務内容に応じて顧客先訪問あり


